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PREMESSA

Il presente documento (EN 15129:2018) è stato elaborato dal Comitato Tecnico
CEN/TC 340 “Anti-seismic devices”, la cui segreteria è affidata all’UNI.

Alla presente norma europea deve essere attribuito lo status di norma nazionale, o
mediante pubblicazione di un testo identico o mediante notifica di adozione, al più tardi
entro novembre 2018, e le norme nazionali in contrasto devono essere ritirate al più tardi
entro novembre 2018.

Si richiama l’attenzione alla possibilità che alcuni degli elementi del presente documento
possono essere oggetto di brevetti. Il CEN non deve essere ritenuto responsabile per
l’identificazione di uno o tutti questi brevetti.

Il presente documento sostituisce la EN 15129:2009.

Il presente documento è stato elaborato nell’ambito di un mandato conferito al CEN dalla
Commissione Europea e dall’Associazione Europea del Libero Scambio, ed è di supporto
ai requisiti essenziali del regolamento UE 305/2011.

Per le relazioni con il regolamento UE 305/2011, vedere l’appendice ZA informativa, che
costituisce parte integrante del presente documento.

I principali cambiamenti rispetto alla precedente edizione sono elencati di seguito:

- revisione editoriale;

- nuovo punto 10.1 AVCP;

- nuova appendice ZA.

In conformità alle Regole Comuni CEN/CENELEC, gli enti nazionali di normazione dei
seguenti Paesi sono tenuti a recepire la presente norma europea: Austria, Belgio,
Bulgaria, Cipro, Croazia, Danimarca, Estonia, Finlandia, Francia, Germania, Grecia,
Irlanda, Islanda, Italia, Lettonia, Lituania, Lussemburgo, Malta, Norvegia, Paesi Bassi,
Polonia, Portogallo, Regno Unito, Repubblica Ceca, Repubblica Ex Jugoslava di
Macedonia, Romania, Serbia, Slovacchia, Slovenia, Spagna, Svezia, Svizzera, Turchia e
Ungheria.
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1 SCOPO E CAMPO DI APPLICAZIONE

Il presente documento riguarda la progettazione dei dispositivi antisismici, inclusi nelle
strutture con lo scopo di modificarne la risposta all'azione sismica. Esso specifica i
requisiti funzionali e le regole generali di progettazione dei dispositivi in situazioni
sismiche e non sismiche, le caratteristiche dei materiali, i requisiti di fabbricazione e di
esecuzione delle prove, nonché i criteri per la valutazione e verifica della costanza della
prestazione, dell’installazione e della manutenzione. Il presente documento riguarda i tipi
di dispositivi e le combinazioni degli stessi, come definiti nel punto 3.4.

Nota Ulteriori informazioni riguardanti lo scopo e campo di applicazione del presente documento sono riportate
nell’appendice A.

2 RIFERIMENTI NORMATIVI

I seguenti documenti, in tutto o in parte, sono richiamati con carattere normativo nel
presente documento e sono indispensabili per la sua applicazione. Per quanto riguarda i
riferimenti datati, si applica esclusivamente l'edizione citata. Per i riferimenti non datati
vale l'ultima edizione del documento a cui si fa riferimento (compresi gli aggiornamenti).

EN 1090-2 Execution of steel structures and aluminium structures - Part 2:
Technical requirements for steel structures

EN 1337 (tutte le parti) Structural bearings

EN 1337-1:2000 Structural bearings - Part 1: General design rules

EN 1337-2:2004 Structural bearings - Part 2: Sliding elements

EN 1337-3:2005 Structural bearings - Part 3: Elastomeric bearings

EN 1337-7:2004 Structural bearings - Part 7: Spherical and cylindrical PTFE
bearings

EN 1337-10:2003 Structural Bearings - Part 10: Inspection and maintenance

EN 1990:2002 Eurocode - Basis of structural design

EN 1991-1-5 Eurocode 1: Actions on structures - Part 1-5: General actions -
Thermal actions

EN 1998 (tutte le parti) Eurocode 8: Design of structures for earthquake resistance

EN 1998-1:2004 Eurocode 8: Design of structures for earthquake resistance -
Part 1: General rules, seismic actions and rules for buildings

EN 1998-2:2005 Eurocode 8 - Design of structures for earthquake resistance -
Part 2: Bridges

EN 10025 (tutte le parti) Hot rolled products of structural steels

EN 10083 (tutte le parti) Steels for quenching and tempering

EN 10088 (tutte le parti) Stainless steels

EN 10088-2:2014 Stainless steels - Part 2: Technical delivery conditions for
sheet/plate and strip of corrosion resisting steels for general
purposes

EN 10204 Metallic products - Types of inspection documents

EN 10210 (tutte le parti) Hot finished structural hollow sections of non-alloy and fine grain
steels

EN 10297 (tutte le parti) Seamless circular steel tubes for mechanical and general
engineering purposes - Technical delivery conditions

EN ISO 898 (tutte le parti)Mechanical properties of fasteners made of carbon steel and
alloy steel - Part 2: Nuts with specified property classes - Coarse
thread and fine pitch thread (ISO 898 series)

EN ISO 4287 Geometrical product specifications (GPS) - Surface texture:
Profile method - Terms, definitions and surface texture
parameters (ISO 4287)

EN ISO 4526 Metallic coatings - Electroplated coatings of nickel for
engineering purposes (ISO 4526)
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